STILL

RX 50 Caractéristiques Techniques
Chariot élévateur électrique

RX 50-10 C

RX 50-10

RX 50-13

RX 50-15

RX 50-16
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. 14 < . Conformément aux directives VDI 2198, cette spécification s’applique uniquement au modele standard.
RX 50 _CharIOt élévateur eIECtrlque L'utilisation de pneus, de types de mats de levage, d’appareils auxiliaires, etc. différents peut déboucher
Le meilleur du compact sur des valeurs différentes.

1.2 Modéle RX 50-10C RX 50-10 RX 50-13 RX 50-15 RX 50-16

1.3 Entrainement Electrique Electrique Electrique Electrique Electrique

1.5 Capacité nominale/charge Q kg 1000 1000 1250 1500 1600

1.8 Distance de la charge X mm 330 330 330 330 335

2.1 Poids a vide (avec batterie) kg 2358 2372 2561 2826 2833

2.3 Charge par essieu sans charge avant/arriere kg 981/1377

1024/1347  1084/1477  1133/1693 1143/1690

avant mm

3.5 Roues, nombre (x = motrices) avant/arriére 2/1x 2/1x 2/1x 2/1x 2/1x

3.2 Dimensions des pneus 180/70-8 180/70-8 180/70-8 180/70-8

180/70-8

4.5 Hauteur mat déployé mm 3805 3805

4.8 Hauteur du siége SIP mm 953

Longueur au talon de fourches mm 1559 1613 1721 1775 1780
4.22 Epaisseur des bras de fourches ﬁﬂ 35/80/800  35/80/800  35/80/800  35/80/800  40/80/800
4.24 Largeur du tablier porte-fourche
4.32 Garde au sol au centre de I'empattement
4.34.2  Largeur d’allée pour palette 800 x 1200 en longueur
5.1 Vitesse de translation avec/sans charge 12,0/12,5 12,0/12,5 12,0/12,5 12,0/12,5 12,0/12,5
5.3 Vitesse de descente avec/sans charge 0,54/0,60 0,54/0,60 0,54/0,60 0,54/0,60 0,54/0,60

5.6 Force de traction max. avec/sans charge N

2840/7150

2840/7150

3500/7150

3770/7150

3470/7150

5.8 Rampe max. avec/sans charge % 19,0/25,0 19,0/25,0 19,0/25,0 19,0/25,0 19,0/25,0

Systéme Systeme Systeme Systeme Systéme

5.10 Frein de service hydraulique hydraulique hydraulique hydraulique hydraulique

6.2 Moteur de levée, performance ED 15%

6.4 Tension de batterie U VvV 24 24 24 24 24

6.5 P0|ds de batterie

Pression de service pour accessoires

dB(A) 63,9

" La course nominale indiquée tient compte de I'amortissement des pneus et des tolérances du diamétre des pneus
2 Sans cabine. Valeurs divergeant de la cabine

10.7 Niveau de pression acoustique Leaz (poste conducteur) ?

4.1 Inclinaison mat/tablier de fourche avant/arriere o/ 3/5
4.3 Levée libre
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Les dimensions dépendent de

I'alignement vertical du mat

-

Distance maximale parcourue en 60 minutes.

Exemple : pour une charge de 1000 kg et une pente de 5%, un RX 50-10 peut parcourir 10 fois par heure une distance de 677 m.

avec charge

==

avide

r—

Pente

19%
15%
10%
5%

25%
20%
15%
10%
5%

Distance maximale en m

RX 50-10 C
1154
2153
4504
6771

1627
3275
4515
5775
8505

Revétement en béton dur sec = coefficient de frottement 0,80

Batterie : standard selon les indications de la fiche technique

Vitesse variable

RX 50-10
1094
2153
4505
6770

1628
3232
4492
5805
8641

RX 50-13

667

1404
4108
6054

1216
2401
4300
5479
8308

RX 50-15
959

3129
5479

940

1755
3997
5094
7468

RX 50-16

903
2679
5492

940

1755
3997
5068
7469

Ecartements
Ecartement b, Ecartement, a I'avant bio
RX 50-10 C/10/13/15/16
. Super élastique 180/70-8 (uniquement pneus Trelleborg Rota) ~mm 990 840
E Super élastique 180/70-8 (tout autre pneu Super élastique) mm 1028 872
& Super élastique 200/50-10 mm 1137 930
Bandage caoutchouc 18 x 7 x 12 1/8 mm 1078 892
Bandage caoutchouc 18 x 7 x 12 1/8 mm 1192 1004




RX 50 Chariot élévateur électrique
Tableaux des mats ﬂ

Levée nominale mm 2830 3030 3230 3530 3930 4230 4730 5430 2975 3175 3375 3575 3975 4320 4620 4920 5220 5620
_- _
Levée libre "2 - 1405 1505 1605 1705 1905 1405 1505 1605 1705 1905
_- _________________—
Inclinaison mat/tablier de fourche avant/arriere o/ -
I —
Pneus avant/arriere - 180/70-8 / 180/70-8 180/70-8 / 180/70-8 180/70-8 / 180/70-8

Largeur maxi by mm 1028 1028 1028

Levée nominale 3030 3230 3530 3930 4230 4730 5430 2975 3175 3375 3575 3975 4320 4620 4920 5220 5620 6070

Levée libre " * 1405 1505 1605 1705 1905 1405 1505 1605 1705 1905 2005

Inclinaison mat/tablier de fourche avant/arriere o/

180/70-8 / 180/70-8

180/70-8 / 180/70-8

180/70-8 / 180/70-8

Pneus avant/arriere

by mm 1028 1028 1028

Largeur maxi

Levée nominale hs mm 2830 3030 3230 3530 3930 4230 4730 5430 2975 3175 3375 3575 3975 4320 4620 4920 5220 5620 6070

Levée libre "2 1362 1462 1562 1662 1862 1362 1462 1562 1662 1862 2012
Inclinaison mat/tablier de fourche avant/arriere 3/5 3/5

avant/arriere 180/70-8 / 180/70-8 180/70-8 / 180/70-8

Largeur maxi 1028 1028 1028

180/70-8 / 180/70-8

" Tablier de fourches ISO 2A standard
2 Variations selon les tabliers de fourches arrét 4/6



RX 50 Chariot élévateur électrique
Capacités de charge nominales

RX 50-10 et RX 50-10 C mat télescopique/NiHo,
Pneus Super élastique et bandage caoutchouc

1100 Les valeurs indiquées peuvent varier en fonction des équipements.

Centre de gravité de la charge.c = 500 mm

1000

900

800

c=800mm
700 o

Capacité de charge en kg

600

500
4000 4500 5000 5500
Hauteur de levage en mm

—— sans tablier a déplacement latéral, tous écartements
avec tablier a déplacement latéral, écartement 840/872/892
— — — avec tablier a déplacement latéral, écartement 930/1004

RX 50-13 mat télescopique/NiHo RX 50-13 mat télescopique/NiHo,
Bandages caoutchouc Pneus Super élastique
1300 Centre de gravité de I charge ¢ = 500 mm 1300[Gentre de gravité de Ia charge ¢ = 500 mm [REp——
1200 1200 S < AN
~
~C e ARSI
o4 c=600mm ~ 1100 ~\
b - <
S 1100 - s \“--::\
o & 1000 \ ==
< ]
S 1000 < =800 mm
g 5 900 =280 - -
3 c =800 mm o _\\_ R
@ 900 £ g0o|c= 1000 mm \
3 S
§ 800/c = 1000 mm § 700 g
_____ ~X
700 600
4000 4500 5000 5500 6000 4000 4500 5000 5500 6000
Hauteur de levage en mm Hauteur de levage en mm
—— sans tablier & déplacement latéral, écartement 892 et 1004 —— sans tablier a déplacement latéral, écartement 840/872
avec tablier a déplacement latéral, écartement 892 — — sans tablier a déplacement latéral, écartement 930
— — — avec tablier a déplacement latéral, écartement 1004 — avec tablier a déplacement latéral, écartement 840,/872
’ — — — avec tablier a déplacement latéral, écartement 930
RX 50-15 mat télescopique/NiHo, RX 50-15 mat télescopique/NiHo,
Bandages caoutchouc Pneus Super élastique
1600 I 1600 ] \
- _ Centre de gravité de la charge ¢ = 500 mm
1500@@2@&@@%500 mm 1500 \
2 2 1400
= 1490/ 00 mm § ¢ = 600 mm \
% 1300 @ 1300 \
e ©
2 . <
E 1200 § 1200
\ 8 1100 =
% 1100c:800mm 5 c =800 mm
S 1000 § 1000 N
S S \
O
900 900
800
4000 4500 5000 5500 4000 4500 5000 5500

Hauteur de levage en mm Hauteur de levage en mm

sans tablier 4 déplacement latéral, écartement 892/1004 —— sans tablier a déplacement latéral, écartement 840/872/930
avec tablier a déplacement latéral, écartement 892/1004 avec tablier a déplacement latéral, écartement 840/872/930

RX 50-16 mat télescopique/NiHo, RX 50-16 mat télescopique/NiHo,
Bandages caoutchouc Pneus Super élastique
]
1600 } 1600 — T
Centre de gravité de la charge ¢ = 500 mm Centre de gravité de la charge ¢ = 500 mm ™\

1500 1500 \
1400 ¢ = 1400
£=600 mm ¢ =600 mm \
1300 1300
—_—
1200

1100 (¢ = 800 mm k
¢ =1000mm 1000
1000 ¢ =1000 mm E
900 ——— 900

1200 ¢ = 800 mm.

1100

Capacité de charge en kg
Capacité de charge en kg

800 800
700 700
4000 4500 5000 5500 4000 4500 5000 5500

Hauteur de levage en mm Hauteur de levage en mm

— sans tablier a déplacement latéral, écartement 840/872/930

—— sans tablier & déplacement latéral, écartement 892/1004 an S e
avec tablier a déplacement latéral, écartement 840/872/930

avec tablier a déplacement latéral, écartement 892/1004




RX 50 Chariot élévateur électrique
Capacités de charge nominales

RX 50-10 mat triplex, RX 50-10 C mat triplex,
Pneus Super élastique et bandage caoutchouc Pneus Super élastique et bandage caoutchouc
1100 ‘ 1100 ‘
Centre de gravité de la charge ¢ = 500 mm Centre de gravité de la charge ¢ = 500 mm
1000 1000
o0 o 00 \
T g0le=600mm i SO T 900 =600 mm
@ == T===- ) _
° \ b \ \
S 800 o — S 800 —
o c=800mm SN - ° c = 800 mm —
o ~ - o
g 700 @ 700
§ \ ~ § E\
8 600 == 8 600
500 500
4000 4500 5000 5500 6000 4000 4500 5000 5500 6000
Hauteur de levage en mm Hauteur de levage en mm
—— sans tablier a déplacement latéral, écartement 840/872/892 — sans tablier a déplacement latéral, tous écartements
— = sans tablier a déplacement latéral, écartement 930/ 1004 avec tablier a déplacement latéral, tous écartements
avec tablier a déplacement latéral, écartement 840/872/892
— — — avec tablier a déplacement latéral, écartement 930/1004
RX 50-13 mat triplex, RX 50-13 mat triplex,
Bandages caoutchouc Pneus Super élastique
1400 ‘ 1300 ‘
Centre de gravité de la charge ¢ = 500 mm Centre de gravité de la chargeg=\52)0 mm
gy
\
%0 1200 == w0 1100
< = 600 mm NSk~ ~ \\ < lc=600mm__| —
o o s ["oomme-- P ——
) I S ) ¢ = 800 mm =
£ 1000 — s 900 —
s .c.=800 mm Ty A Sy e e
3 x, 3 ¢ =1000 mm Tes==
2 NN p] —
T g0 \c=1000 mm \ S 700 N
Q. Q
S ﬁ; 8 —
600 500 >
4000 4500 5000 5500 6000 6500 4000 4500 5000 5500 6000 6500
Hauteur de levage en mm Hauteur de levage en mm
— sans tablier a déplacement latéral, écartement 892/1004 — sans tablier a déplacement latéral, écartement 840/872
avec tablier a déplacement latéral, écartement 892 — = sans tablier a déplacement latéral, écartement 930
— — — avec tablier a déplacement latéral, écartement 1004 avec tablier a déplacement latéral, écartement 840/872
— — — avec tablier a déplacement latéral, écartement 930
RX 50-15 mat triplex, RX 50-15 mat triplex,
Bandages caoutchouc Pneus Super élastique
1600 T T 1500 ] I
1500 Centre de gravité de la Chai:ioo o Centre de gravité de la charge ¢ = 500 MM* = = -
—— ~
™N 1300 == >
L 14ooc=600mm ——— _ = —-d. 0 c =600 mm BRI
c —— —
S 1300 . — H
& O pmmmmm==- ======= X o 1100, _
2 ==k=== = - & c =800 mm
S 1200 === < = 5
S "\ N \ S
(]
1100 > 900
b =800 mm =\ s
‘S 1000 Rl EF — =
§ ‘\\\\ é 700
900 =\ 8
800 500
4000 4500 5000 5500 6000 6500 ~
Hauteur de levage en mm 300
—— sans tablier a déplacement latéral, écartement 892 4000 4500 5000 5500 6000 6500
— = sans tablier a déplacement latéral, écartement 1006 Hauteur de levage en mm
avec tabl!er ? dgplacement Iatgral, gcartement 892 — sans tablier & déplacement latéral, écartement 840/872
— — - avec tablier a déplacement latéral, écartement 1004 N . .
— = sans tablier a déplacement latéral, écartement 930
avec tablier a déplacement latéral, écartement 840/872
— — = avec tablier a déplacement latéral, écartement 930
RX 50-16 mat triplex, RX 50-16 mat triplex,
Bandages caoutchouc Pneus Super élastique
[ [
1600
‘ 1500 {Centre de gravité de la charge ¢ = RU0mm
1500 [ Centre de gravité de la charge ¢ = 500 l:m:u__-\ 4 —l - = a
2 ——ee § 1300,c=600mm = S TN
S 1400 ‘-_____-_-_;--______ o 800 mrm \____:\ RN
% 1300 S=600 MM ————— & 1100 RN 2
E \...'~\~- B S====o N :—:"—-- —=» -—-:~
S 1200 == S 900 —
8 2
£ 1100e=800mm_ ______\___H?_ g 700
® e s ——— ©
& 1000 === ©
(] 500
900 I
300
800 4000 4500 5000 5500 6000 6500
Hauteur de levage en mm
700
4000 4500 5000 5500 6000 6500 == Sans tablier a déplacement latéral, écartement 840/872

Hauteur de levage en mm

— sans tablier a déplacement latéral, écartement 892
— = sans tablier a déplacement latéral, écartement 1006
— avec tablier a déplacement latéral, écartement 892
— — — avec tablier a déplacement latéral, écartement 1004

— = sans tablier a déplacement latéral, écartement 930

— — — avec tablier a déplacement latéral, écartement 930

avec tablier a déplacement latéral, écartement 840/872



RX 50 Chariot élévateur électrique
Le meilleur du compact




RX 50 Chariot élévateur électrique
Vues détaillées

Fenétre de contrdle sur le toit du poste de conduite pour une visibilité parfaite de la
charge en surplomb

Mode d’économie d’énergie Blue-Q pour une plus grande autonomie

FleetManager 4.x : autorisation d’accés avec carte a puce pour une sécurité Remplacement latéral de la batterie facile avec un transpalette manuel ou sur
optimale roulettes

Possibilité de remplacement latéral de la batterie a I'aide d’un palan ou d’une grue Accés direct a la batterie grace un compartiment de batterie avec large ouverture



RX 50 Chariot élévateur électrique
Le meilleur du compact

Structure extrémement compacte pour les zones de travail exiglies

Mode d’économie d’énergie Blue-Q

Disponibilité optimale grace au remplacement latéral de batterie
pratique et sir

Le RX 50 est le chariot élévateur a contrepoids, trois roues, électrique
leplus compact de sa catégorie. Ce membre de la famille de

chariots élévateurs électriques STILL est plus fort que jamais : ce
chariot élévateur électrique intelligent, aprées avoir fait I'objet d’une
reconception complete, vient maintenant révolutionner les normes de
transport de charges, entre 1,0 et 1,6 tonnes.

Il n’a jamais été aussi facile de garder un ceil sur sa consommation
d’énergie. L’écran indique pendant combien d’heures vous pouvez
encore utiliser le chariot avec le programme de conduite en cours.

Le RX 50 se distingue par sa polyvalence dans les espaces de travail
étroits, tant sur courte que longue distance, et convient parfaitement
aux applications a la fois en intérieur et en extérieur, ce qui en fait le
chariot élévateur idéal pour toute une gamme d’utilisation.

Un équipement complet

Il convient ainsi au stockage de boissons, de fruits et de l[égumes
pour I'industrie agroalimentaire, mais également aux entreprises
d’impression, aux services de transport de fret et d’expédition

de produits, et aux applications a postes multiples de I'industrie
automobile, comme pour I'apport des équipements sur les lignes de
production. Le RX 50 convient particulierement au chargement et au
déchargement de poids lourds, de conteneurs et de wagons, mais
également au transport de palettes en entrep6t. Le RX 50 prend

en charge toutes les fonctions de FleetManager 4.x : possibilité
d’afficher clairement toutes les informations, comme les heures

de fonctionnement, les périodes d’utilisation ou la consommation
énergétique, partout et a tout moment, grace a un outil innovant en
ligne. Contrdle des autorisations d’accés au véhicule par code PIN,
puce ou badge d’employé pour une sécurité optimale d’utilisation.

Puissance

= Capacité nominale jusqu’a 1,6 tonne avec un centre de gravité de la
charge de 500 mm

= Puissante motorisation asynchrone 24 V sans entretien

= Trés haute efficacité de transfert grace a une vitesse de translation
jusqu'a 12 km/h

= Energie suffisante pour plusieurs postes : capacité de batterie plus
élevée et remplacement latéral de la batterie

= Contrble optimal des performances : un écran affiche la puissance
restante et I'état de charge en cours

Précision

= Des programmes de conduite permettent au conducteur de choisir
entre rendement maximal et efficacité ciblée

= Parametres de vitesse, accélération et freinage réglables
individuellement

= Grande précision d’utilisation et ajustement en continu des vitesses
de levée gréce aux derniéres technologies de commandes électro-
proportionnelles

= Conduite intuitive a une seule pédale

= Déport latéral du poste de conduite et de la colonne de direction
augmentant la précision des manipulations de charges

Ergonomie

= Poste de conduite spacieux, confortable avec personnalisation
possible des équipements et de nombreux rangements

= Grand confort et ergonomie d’assise optimale avec I'option de siege
de conducteur premium

= Concept unifié et simple d’utilisation sur toute la gamme RX pour un
plus grand confort

= Montées a bord et descentes a la fois plus simples, plus sdres et
plus confortables

= Choix personnalisé de commandes hydrauliques : levier multiple,
mini-leviers, micro-leviers, Fingertip ou Joystick 4Plus

Compacité

= |déal dans les espaces tres étroits : les dimensions compactes du
chariot élévateur et sa grande maniabilité lui permettent de circuler
dans des allées étroites

= Ses dimensions compactes lui permettent de se faufiler partout

Sécurité

= Une visibilité parfaite sur tous les cotés, y compris dans le toit de
protection

= Grande sécurité grace au faible centre de gravité

= Affichage de I'angle de braquage pour une approche sire et précise
des espaces étroits

Protection de I'environnement

Codlts d’utilisation minimisés : faible consommation d’énergie et
intervalles de maintenance longs (1 000 heures d’utilisation)
= Entrainement zéro-émission

Mode haute efficacité Blue-Q : d’une pression sur un bouton, jusqu’a
12% d’économie d’énergie sans impact sur la productivité
Les matériaux installés sont recyclables a plus de 95%



RX 50 Chariot élévateur électrique
Variantes d’équipement

&

Colts d’utilisation minimisés (faible consommation d’énergie pour tous les cycles de travail,
intervalles d’entretien étendus au maximum)

Commande a deux pédales

Protection de la cabine contre les intempéries ou bache

Poste de conduite bas pour le chargement des conteneurs

Rangements et porte-boissons intégrés

Support d’écriture avec presse-papier (amovible)

rallonge dorsale réglable en hauteur, chauffage du siége, assise extra-large
Lame a ressort horizontale pour le siége conducteur pour minimiser les vibrations du corps

Garniture de pavillon avec éclairage intérieur

Pare-soleil et store de protection contre le soleil

Mat de levage a vue libre en version télescopique, NiHo ou triplex

Mat de levage en position verticale

Fonction d’ interruption de levage par bouton-poussoir

Pneus simples, Super élastiques, systeme SIT

@ Standard

Pompe hydraulique insonorisée

Possibilités de parametrage individuel des fonctions hydrauliques

Mini levier avec accoudoir, 2, 3 ou 4 leviers, Fmgemp ou joystick

Mode d’économie d’ energle Blue-Q

Entralnements sans entretien pour la conduite, la direction et le levage

Recuperatlon de I’énergie lors du freinage

Systeme de ceinture « Easybelt » pour boucler et déboucler en toute sécurité

Performance des projecteurs et de I’ eclalrage LED

DISpOSItIf d’avertissement STILL Safety Light, point lumineux bleu

Systeme d’assistance (ATC - Assistance Truck Control) : limitation de la vitesse en fonction de
I angle de braquage

Précision de la mesure de charge de £3%

Mini-console pour inverser le sens de la marche de la main gauche et droite

FIeetManager autorisation d’acces, détection de chocs, rapports

O En option

— Non disponible

Revétement textile, a suspension pneumatique, revétement en cuir synthétique, soutien lombaire,

[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
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STILL

6 Bd Michael Faraday
SERRIS - CEDEX 4

F-77716 MARNE LA VALLEE
Tél: +33 1.64.17.40.00

Fax: +33 1.64.17.41.70

info@still-fr.com

Pour plus d’informations, consultez le site :

www.still-fr.com

STILL S.A.

Vosveld 9

B-2110 Wijnegem

Tél: +32 (0)3 360 62 00
Fax: +32 (0)3 326 21 42
info@still.be

Pour plus d’informations, consultez le site :

www.still.be

STILL

STILL S.A.

Succursale Suisse romande

Rue de la Cité 20

CH-1373 Chavornay

Tél: +41 (0)21 946 40 80

Fax: +41 (0)21 946 40 92

info@still.ch

Pour plus d’informations, consultez le site :

www.still.eu

STILL S.A. Luxembourg Branche
Zoning Industriel 11, Um Woller
L-4410 Soleuvre (Sanem)

Tél: +352 27 84 85 91

Fax: +352 27 84 85 92
info@still-luxembourg.lu

www.still-luxembourg.lu STILL a la certification qualité,

sécurité au travail,
protection de I’environnement et
gestion de |’énergie.

< SYSTEM
& %,

ANAG,,

I
A DNV-GL ;7

e

ISM=ISO 9001=ISO 14001
OHSAS 18001=1SO 50001
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